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ERZEKELOK ES BEAVATKOZOK
A mechatronika Bsc szakos hallgatok szamara

Oktatasi kdvetelmények. A tananyag litemezése.

1 hét. Oktatasi kovetelmények. Bevezetés. A mechatronika rendszerfelépitése, tudomanytdrténete, az
érzékeldk €s beavatkozok szerepe.

2. hét. Az érzékelok €s beavatkozok rendeltetése. Mechatronikai rendszerpéldak az érzékeldk és
beavatkozok feladataira és rendszerkapcsolatara.

3. hét. Az érzékeldk és beavatkozok csoportositasa, az egyes alaptipusok miikddési elvének attekintése.
4. hét. Elmozdulés érzékelok: linearis, forgo, inkrementalis, abszolt.

5. hét Optikai, induktiv, kapacitiv elvek és megoldasok.

6. hét. Erdk és nyomatékok érzékelése Gyorsulasérzékelok. Elvek és megoldasok. Alkalmazastechnika.
7. hét. Oktatasi sziinet.(Okt.23.)

8. hét. 1.ZH megirasa

9. hét. Hémérsékletérzékelés. Ikerfémek. Elektrotechnikai alapti hérzékelSk. Aramlasmennyiség
érzékelése. Elvek és megoldasok.

10. hét. Piezo-elvii szenzorok és aktuatorok, alkalmazasuk

11. hét. MEMS rendszertechnikai eszk6zok tulajdonsagai €s alkalmazastechnikéja. Optikai eszk6zok és
latérendszerek alkalmazastechnikdja.

12.. hét. Beavatkozok Hidraulikus szervorendszerek iranyitd szervei, szervoszelepek. Szabélyozasi
tulajdonsagok. Pneumatikus szervorendszerek fobb adottsagai. Kiilonleges anyagok és eljarasok,
alkalmazastechnikajuk.

13. hét. Elektromagneses beavatkozok. Villamos szervohajtasok. Hajtastechnikai rendszerfogalmak. DC
¢és AC hajtastechnika elvei és alkalmazasuk.

14. hét. 2. Zh megirasa. Feladatbeadas és -értékelés.

A félév vizsgaval zarul.
Félévkozi feladat:
1. Tanulmany, érzékelo €s beavatkozé valasztasa valasztott feladatra.
2. Szimuléciods program Osszeallitasa Vissim vagy Matlab-Simulink programmal,
DC motoros mozgatasii mechatronikai rendszerre.
A félév teljesitésének (alairas megszerzésének )feltételei:
- akét ZH legalabb elégséges megirasa,
- ahazi feladatok elfogadottan beadasa,
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